武汉理工大学2018年申报专业技术岗位任职资格综合表（教学、科研岗位人员用表）
所在单位：  自动化学院           申报学科：信息学科
	姓名
	李向舜
	性别
	男
	职工号
	9471
	联系电话
	18571585313
	师德、思想政治表现及工作业绩小结

	出生年月
	1979-01
	参加工作
时间
	2004-07
	现职称及
取得时间
	2011-09
	（简要小结本人师德职业道德表现、思想政治表现和教学科研行政等工作业绩）
1999年5月加入中国共产党，2004年7月参加工作,始终以邓小平理论、“三个代表”重要思想、科学发展观和习总书记系列讲话精神为指导，热爱祖国，热爱中国共产党，热爱社会主义，忠诚党的教育事业，认真贯彻执行党的教育方针，模范遵守校纪校规。 

先后获得湖北省教学成果二等奖1项，荣获武汉理工大学教学成果二等奖（排名第1）；武汉理工大学教学成果特等奖1项。2015年荣获电子设计大赛“湖北省优秀辅导教师”光荣称号，自动化学院“学生科技创新优秀指导老师”、“优秀共产党员”等称号。

本人自2004年参加工作以来，积极参与学院各项专业建设。目前作为“计算机控制”课程组组长，负责组织撰写自动化专业、自动化卓越班部分教学大纲，制定自动化、自动化卓越培养计划。

在实践教学方面，2011年指导大学生挑战杯项目，荣获湖北省特等奖1项，指导学生参加电子设计大赛先后获得全国一等奖1项，全国二等奖1项，湖北省特等奖1项，湖北省一等奖4项，湖北省二等奖2项。指导国家大学生创新创业训练计划项目1项（资助10万），成立了武汉电子仪器有限公司，学生申请专利多项，其中授权发明专利3项，受理发明专利3项，实用新型专利授权2项，顺利通过学校验收。先后指导国家大学生创新训练项目3项，均顺利结题，通过验收。在指导本科生毕业设计环节中成绩优异获得湖北省优秀学士学位论文7篇次。

科研促进教学。近5年来，本人支持和参与的国家级、省部级及其他横向项目30余项，个人完成科研费189余万，三大检索论文16篇，授权发明专利1项，受理发明专利7项，授权实用新型专利4项。获全国导航与定位科技进步奖二等奖1项（武汉理工大学排名第1），湖北省科技进步二等奖1项（排名第8）。承担武汉理工大学姜晶院士“战略科学家实验室”-“仪表与过程控制实验室”建设任务，并将其深入融于教学，真正使教学与时俱进。



	前学历、学位（取得时间、毕业学校、专业）
	研究生 硕士（2004-06，武汉理工大学，控制理论与控制工程）
	现从事
专业
	自动化
	

	最后学历、学位（取得时间、毕业学校、专业）
	研究生 博士（2009-06，华中科技大学，控制科学与工程）
	党政兼职
	副院长
	

	申报岗位
及类型
	教学型教授
	近三年考核
	2015年
	2016年
	2017年
	

	
	
	
	合格
	优秀
	合格
	

	主要工作及学术经历
	2011.09-现在 武汉理工大学 自动化学院 副教授
2016.01-2016.02 加拿大 西安大略大学 短期访问
2013.12-2015.01 新西兰 奥克兰大学 访问学者
2010.11-2013.06 武汉理工大学 博士后
2005.09-2009.06 华中科技大学 博士
2006.09-2011.09 武汉理工大学 自动化学院 讲师
2004.07-2006.09 武汉理工大学 自动化学院 助教
	

	组合条件
	教学必备+科研必备+选择(3)(10)
	

	近五学年（或任现职以来）教学工作
	承担本科生课程名称
	2015-2016学年：仪表与过程控制系统A，传感与检测技术B;2016-2017学年：仪表与过程控制系统A；计算机控制技术D；2017-2018：仪表与过程控制A；计算机控制技术A

	
	承担研究生课程名称
	2017-2018学年：控制科学发展专题
	指导研究生在读/毕业人数
	13/9

	
	近五年本科生教学工作总量
	1360.53
	近5年研究生教学工作总量
	800.3
	减免工作量合计
	375
	年均工作量
	507.2
	年均课堂教学工作量
	200.5
	额定工作量
	300/200

	
	近三学年所有本科课程教学评教分（学年）
	2015-2016学年：90.8
2017-2018学年：92.7 2017-2018学年：92.5
	近三年每年教学评教分排序/所在学院副教授人数
	

	
	优质优酬课程
	仪表与过程控制系统（2017）；计算机控制技术（2018）

	
	主持教研项目
	2015，武汉理工大学工业4.0实验室项目和教学体系改革项目，省部级，结题

	
	教学成果奖
	2013，湖北省教学成果奖，省二等奖，排8，编号20131025-08

	
	教学工程项目
	2017年，在线开放课程，国家级，排5

	近五学年（或任现职以来）承担的科研项目情况
	序号
	课题编号
	课题名称
	任务来源
	来源分类
	项目级别
	主持/参与
	合同经费
	累计到款
	个人分解
研究经费
	备注

	
	1
	20121g0045
	用水定额在计划用水管理中应用
	水利部
	国家部委
	省部级
	主持
	30万
	30万
	10万
	

	
	2
	2011M501255
	风帆助航船舶航向保持控制
	    人事部
	国家部委
	省部级
	主持
	3万
	3万
	3万
	

	
	3
	20121g0159
	乘用车后装北斗GPS双模车载导航终端研制及应用产业化
	发改委
	国家部委
	国家级
	参与
	1080万
	1080万
	80万
	

	
	4
	20121jg037
	汽车排放控制系统控制器开发平台
	科技部
	国家部委
	国家级
	参与
	300万
	3万
	3万
	

	
	5
	20151g0108
	基于光场的真三维视频视点合成与显示系统
	科技部
	国家部委
	国家级
	参与
	192万
	192万
	5万
	

	
	6
	20133f0010
	201311HX02
	军工横向
	军工单位
	军工横向
	主持
	10万
	10万
	10万
	

	
	7
	20162f0034
	201611HX02
	军工横向
	军工单位
	军工横向
	主持
	41.6万
	12.48万
	6.48万
	

	任现职以来发表论文
	序号
	论文名称
	期刊名称
	年卷期页
	刊号
	作者排序
	是否国际会议论文集
	分区
	检索/转载
	备注

	
	1
	Statistical process monitoring with Biogeography

Based Optimization Independent Component Analysis
	Mathematical Problems in Engineering
	2018:

1729612
	ISSN1024-123X
	1
	否
	国际C
	SCI
	通讯作者

	
	2
	Subspace method aided data-driven fault detection based on Principal Component

Analysis,Journal of Control Science and Engineering
	Journal of Control Science and Engineering
	2017:1812989
	ISSN1687-5249
	2
	否
	国际C
	EI
	通讯作者

	
	3
	Guaranteed convergence control for consensus

of mobile sensor networks with dynamical topologies
	International Journal of Distributed Sensor

Network
	2016

12(11):1-10
	ISSN1550-13299
	1
	否
	国际B
	SCI
	通讯作者

	
	4
	Control for formation of multi-agent systems with time-varying delays and uncertainties

based on LMI
	Automatika,Journal for Control, Measurement,Electronics,Computing and Communications
	2016

57(02):441-451
	ISSN 1848-3380
	1
	否
	国际C
	SCI
	通讯作者

	
	5
	Control for the Three-Phase Four-Wire Four-Leg APF based on SVPWM and

Average Current Method
	Active and Passive Electronic Components
	1-8,2015
	ISSN0882-7516
	1
	否
	国际C
	EI
	通讯作者

	
	6
	一种风帆助航船舶航向控制方法及系统
	发明专利
	2013
	201310542379.4
	1
	否
	
	发明专利
	折算SCI

	
	7
	H2/Hinfinity control for consensus of networked swarm agents

with static connected topology
	Biotechnology
	11(5):286-291,2012
	ISSN

1682-2978
	1
	否
	国际C
	EI
	通讯作者

	
	8
	Fault Detection Method Based on Moving Window Principal Component Analysis for Three-Tank System
	ICIICII 2017
	2017， 280-285
	
	2
	是
	国内C
	EI
	研究生第1作者

	
	9
	Process monitoring of the pneumatic control valve using canonical variate analysis
	2017 Chinese Automation Congress
	2017， 2784-2788
	
	2
	是
	国内C
	EI
	研究生第1作者

	
	10
	Process monitoring using independent component analysis based on gradient and Newton iteration methods
	2017 Chinese Automation Congress
	2017，3182-3187
	
	2
	是
	国内C
	EI
	研究生第1作者

	
	11
	Modified Synchronous Reference Frame Method for Active Power Filter under Asymmetric and Distorted Supply Voltages Condition
	ICIICII 2015
	2015，1-5
	
	1
	是
	国内C
	EI
	

	
	12
	Observability and Controllability Analysis of Pipeline Systems
	ICIICII 2016
	2016，290-293
	
	2
	是
	国内C
	EI
	研究生第1作者

	
	13
	Model Predictive Control for Electric Heaters
	ICIICII 2016
	2016，
282-285
	
	2
	是
	国内C
	EI
	研究生第1作者

	
	折算论文
	发明专利折算1篇C区论文：一种风帆助航船舶航向控制方法及系统，ZL201310542379.4，李向舜


	
	论文小计
	例：国际A区0，国际B区1，国际C区6，SCI4，EI9

	近五学年（或任现职以来）获得科技奖励情况
	序号
	获奖编号
	获奖名称
	奖励名称
	评奖单位
	获奖时间
	人员排名
	奖励级别
	奖励等级
	单位排名
	证书编号

	
	1
	2016-01-02-10
	乘用车北斗/GPS双模车载终端（主机）研制及应用产业化
	卫星导航定位科技进步奖
	中国卫星导航定位协会
	2016
	3
	省部级
	二等奖
	1
	2016-01-02-10

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	近五学年（或任现职以来）专利权转让收益情况
	序号
	专利号
	专利名称
	转让时间
	转让单位名称
	转让收益（万元）
	备注

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	

	教学科研业绩选择条件情况
	序号
	成果简况
	细则规定

	
	1
	2013，全国电子设计竞赛，全国一等奖，指导教师
	(3) 在全国性大学生科技比赛中获得全国一等奖及以上的指导教师。

	
	2
	2016，卫星导航定位科技进步奖，二等奖，排名第3
	(10) 获得国家级教学科研成果奖，或省部级教学科研成果一等奖前5名、二等奖前3名。

	
	3
	
	

	本人承诺所填写和提供的材料、内容均真实有效。
申报人（手写签名）：
2018年  月  日
	单位审核推荐意见：
（公章）
院长/主任（签字）：                         2018年  月   日


